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Совместите прорезь в хвостовой 
балке с выступом кронштейна.

Вставьте хвостовую балку, 
совместив прорезь с выступом 
кронштейна.

Кронштейн крепления серво

Хвостовая балка Ф12х347мм

кольца с направляющими 
для тяги

Ремень привода хвостового винта.

Винт (М2х6мм) х2

Подшипник Ф3хФ8
х3мм х2шт

Винт М2х5мм  х6шт

Винт М2х5мм

Вал хвостового 
ротора в сборе

Алюминиевая 
дистанционная 
втулка Ф3хФ5х10.5мм

Подшипник Ф3хФ8х3ммВинт М2х5мм

Левая  пластина 
хвостового редуктора 
27.36х16.7х3.9мм

Металлический корпус 
редуктора Ф12.1х14.5х23.5мм

Правая пластина 
хвостового редуктора 
27.36х16.7х14.38мм

1. Перед сборкой убедитесь, 
что ремень повернут на 
90 градусов в правильную 
сторону.
2. Натяжение ремня: 
Рекомендуется несильно 
натянуть ремень, чтобы он не 
проскальзывал и не касался 
стенок хвостовой балки при 
вибрации.

Приблизительно 130мм

Приблизительно 120мм

Винт М2х8мм

Зад

Перед

Применить Т43 для 
фиксации металлических 
резьбовых соединений.
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Винт (М2х6мм) х2шт Шариковый наконечник А 
(М2х2.5) (Ф4.75х7.18мм) х1шт

Винт М2х8мм

Винт М2х8мм
Подшипник 
Ф2хФ5х2.5мм

Подшипник 
Ф2хФ5х2.5мм

Цапфа 
хвостового 
ротора

Винт М2х8мм

Винт М2х6мм

Втулка В
Ф2хФ3х2.5мм

Металлический 
Т-образный 
рычаг

Корпус 
подшипника

Ползун

Подшипник 
Ф4хФ7х2.5мм

Кольцо 
Ф4хФ5.1х0.3мм

Шайба 
Ф2хФ3.6х0.5мм

Проверьте надежность 
сборки если узел собран на 
фабрике.

Подшипник Ф2хФ5х2ю5мм

Шариковый наконечник А 
(М2х2.5) (Ф4.75х7.19мм)

Шайба Ф2хФ3.6х0.2мм

Винт М2х9мм

Г-образный рычаг

Шариковый наконечник 
Е (М2х2.5) (Ф4.75х6.3мм)

Во время сборки контролируйте 
легкость перемещения цапф 
хвостового ротора. Малейшее 
сопротивление перемещению 
или заедание может повлиять на 
поведение хвостовой балки в полете. 

Вкручивая шариковый наконечник в пластиковые детали, нанесите 
на резьбу немного СА клея. Вкручивайте до упора, но не прилагайте 
чрезмерных усилий, не сорвите резьбу, не повредите пластиковую деталь.

Вкручивайте винт в пластиковые детали до упора, но не перетягивайте , не 
повредите деталь.

Если узел предварительно собран на фабрике, перед его установкой 
проверьте надежность сборки и наличие фиксатора в резьбовых 
соединениях. Вкручивайте винт в пластиковые детали до упора, но не 
перетягивайте , не повредите деталь.

Г-образный рычаг 
изменения шага 
хвостового ротора 
должен располагаться 
параллельно валу 
хвостового ротора, 
чтобы обеспечить 
необходимый диапазон 
перемещений в обе 
стороны.

Втулка А
Ф2хФ3х4мм Втулка хвостового 

ротора 
Ф8х17.2мм

М3 упорный 
винт М3х3мм

Винт М2х8мм

Тяга

Ползун

Кольцо (Ф4хФ5.1
х0.3мм) х1шт

Шайба (Ф2хФ3.6
х0.5мм) х2шт

Шайба (Ф2хФ3.6
х0.2мм) х3шт

Шариковый наконечник Е 
(М2х2.5) (Ф4.75х6.3мм) х1шт

Подшипник (Ф2хФ5
х2.5мм) х4шт

Подшипник (Ф2хФ5
х2.5мм) х4шт

Подшипник (Ф4хФ7
х2.5мм)х2шт

Винт (М2х8мм) х2шт

Винт (М2х9мм) х1шт

Винт (М2х8мм) х2шт

М3 упорный винт
(М3х3мм) х1шт

Втулка А (Ф2хФ3
х4мм) х 2шт

Втулка В (Ф2хФ3
х2.5мм) х2шт

Применить Т43 для 
фиксации металлических 
резьбовых соединений.
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Винт (М2х8мм) х2 Винт (М2х18мм) х2шт Саморез (Т2х14мм) х2шт

Винт (М2х8) х2шт Винт (М2х8мм) х2шт

Саморез Т2х14мм

Хомут 
крепления 
стабилизатора 
(верхний)

Устанавливая хвостовой 
редуктор, совместите выступ с 
трехмиллиметровыми отверстиями.

Хомут 
крепления 
стабилизатора 
(верхний)

Винт М2х8мм

Кронштейн 
киля

Винт М2х19мм

3К CF киль

Лопасть хвостового винта

3К СF горизонтальный 
стабилизатор

Винт М2х8мм

Подкосы

Хомут крепления 
стабилизатора (нижний)

Винт М2х8мм

Применить Т43 для 
фиксации металлических 
резьбовых соединений.
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Саморез (Т2х14мм) х2шт

Винт (М2х4мм) х4шт

Кольцо (Ф6хФ8х1.6мм) х1

Винт (М2х12мм) х1шт

М2 гайка

Тяга (М) Ф1.3х19мм х1шт

Тяга (D), приблизительно 32мм х1шт

Тяга (Е), приблизительно 43.5мм х1шт

Тяга (F), приблизительно 39мм х1шт

Кронштейн авторотации

Саморез Т2х8мм

Упорная 
втулка вала 
Ф5хФ9х6мм

М3х3мм 
упорный винт

Шестерня основного ротора

Корпус обгонного подшипника 
Ф10хФ21.5хФ7.8ммКольцо Ф6хФ8х1.6мм

Винт М2х4мм

Обгонный подшипник 
Ф6хФ10х12мм

Отмеченной стороной вниз

Подшипник в сборе

Вал обгонного подшипника 
Ф5хФ6х21.5мм

Шестерня привода хвостового 
ротора 106Т

Шестерня основного ротора 150Т

Смазка для
обгонного
подшипнка

Внимание! Закручивайте винт плотно, 
но не перетягивайте, чрезмерное 
усилие может привести к деформации 
шестерни привода хвостового ротора.

Винт М2х12мм

Гайка М2

Тяга (D) Ф1.3х32мм х1шт

Тяга (О) Ф1.3х28мм х1шт Наконечник тяги
х6шт

Упорный винт
(М3х3мм) х2шт

Применить Т43 для 
фиксации металлических 
резьбовых соединений.

21.5мм

17мм

32мм

28мм
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Применить Т43 для 
фиксации металлических 
резьбовых соединений.

Внимание: не затягивайте лопасти 
основного ротора сильно. Сильно 
затянутые лопасти не могут 
расправиться при невысоких оборотах 
ротора, что приводит к сильной 
вибрации модели.Вкручивайте винт в 

пластиковые детали до 
упора, но не перетягивайте, не 
повредите деталь.
Если узел предварительно собран 
на фабрике, перед его установкой 
проверьте надежность сборки и 
наличие фиксатора в резьбовых 
соединениях.

Винт М3х14мм

Винт М3х14мм

Гайка М3

Винт М2.5х6мм

Шайба 
Ф2.6хФ5.8х0.6мм

Для фиксации мотора
Винт (М3х14мм) х2мм

Винт (М2.5х6мм) х2шт

Шайба 
(Ф2.6хФ5.8х0.6мм) 
х2шт

Упорный винт 
(М3х3мм) х1шт

Гайка М3 х2шт

Моторная шестерня 14Т

Моторная шестерня 14Т

В целях оптимального расхода энергии и для обеспечения минимального нагрева 
двигателя, установите зазор между зубьями моторной и основной шестерни 
примерно 0.1мм.

После сборки убедитесь, что шестерни расположены 
параллельно. 

Не прикасайтесь к двигателю и/или 
вращающимся деталям рукой или 
другими предметами. 

М3 упорный винт

Мотор
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Применить Т43 для 
фиксации металлических 
резьбовых соединений.

Установите качалки сервомоторов 
так, чтобы при нейтральном 
положении вала серво, концы качалок 
располагались напротив овальных 
отверстий рамы параллельно оси 
тарелки автомата перекоса, как 
показано на рисунке.

Установка тарелки автомата 
перекоса и рычагов в 0 (среднее 
положение)

Соблюдайте паралельность

Положение качалки, 
при нейтральном 
положении вала серво

Пластиковая гайка 
фиксации серво

Визуальная помощь, при установке 
рычагов серво в нейтральное положение.

DS410М цифровая серво:
1. Металлический редуктор, усилие: 1.8кг/см(4.8В)
2.2кг/см(6.0В)
2. скорость: 0.13сек/60° (4.8 В) 0.09сек/60° (6.0 В)
4. Размер: 22.8х12х25.4мм
5. Вес: 13.3г

DS420 цифровая серво:
1. ширина импульса: стандартная 1520мс
2. Металлический редуктор, усилие: 0.75кг/см(4.8В)
1.0кг/см(6.0В)
3. скорость: 0.08сек/60° (4.8 В) 0.06сек/60° (6.0 В)
4. Размер: 22.8х12х25.4мм
5. Вес: 12.7г

Винт М2х6мм

Качалка серво 
DS 4А

Саморез Т2х5мм
Шариковый наконечник 
А(М2х3.5) Ф4.75х8.18

Винт (М2х6мм) х2шт Шайба (Ф2хФ6х0.6мм) 
х2шт

Шариковый наконечник 
А(М2х3.5) (Ф4.75х8.18) х4шт

Гайка М2 х4шт Саморез (Т2х8мм) х6 Саморез (Т2х5мм) х1шт

Винт (М2х4мм) х3шт

Гироскоп

Двухсторонняя липкая лента

Шайба 
Ф2хФ6х0б6мм

Хвостовая 
серво

Гайка
М2
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7. Иллюстрация оборудования

А
ккум

улятор

Лента с застеж
кой 

“Репей” закрепить петлей

Серво

Гироскоп

М
отор

М
2 гайка

Винт 
М

2х12м
м

Хвостовая серво

Тяга изм
енения 

ш
ага хвостового 

винта

П
одклю

чение ш
естиканального 

прием
ника H

ITEC - FU
TA

BA

Крен
(СН

1)
Регулятор

Крен
(СН

2)
Тангаж
(СН

2)
Тангаж
(СН

3)

Ш
аг

Ш
аг

Хвостовая 
серво
(СН

4)

Хвостовая 
серво
(СН

4)

Газ
(СН

3)

Газ
(СН

1)

Гироскоп
Гироскоп

6- канальны
й 

прием
ник

7- канальны
й 

прием
ник

Канал 
чувствительности 
гироскопа (СН

5)

Канал 
чувствительности 
гироскопа (СН

7)

Д
ля вертолета T-REX требуется ш

естиканальны
й прием

ник 
в котором

 использую
тся:  канал газа, канал руля 

направления, канал руля вы
соты

, элерон, ш
аг (СН

6) и канал 
чувствительности гироскопа (СН

5).

Д
ля вертолета T-REX требуется ш

естиканальны
й прием

ник 
в котором

 использую
тся:  канал газа, канал руля 

направления, канал руля вы
соты

, элерон, ш
аг (СН

6) и канал 
чувствительности гироскопа (СН

5).

Регулятор

Тяга изм
енения ш

ага 
хвостового винта
П

риблизительно 
346м

м
 х1ш

т

271м
м

280м
м

Серво (с противополож
ной 

стороны
)

П
одклю

чение сем
иканального 

прием
ника JR
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8. РекомендАции по размещению регулятора

9. Установка колпака кабины

Вариант установки 1

Вариант установки 2

Наклейте на аккумулятор (ворсистая 
сторона) и кронштейн (крючковая сторона) 
самоклеющуюся ленту с застежкой «РЕПЕЙ» 
из комплекта. Используя ленту с застежкой 
«РЕПЕЙ», петлей зафиксируйте аккумулятор, 
чтобы предотвратить его смещение.

Самоклеющаяся лента с застежкой «РЕПЕЙ» 
(ворсистая сторона)

Самоклеющаяся лента с застежкой «РЕПЕЙ» 
(крючковая сторона)

Колпак кабны

Резиновая шайба 
колпака х2шт

Вариант установки регулятора (1)

Вариант установки регулятора (2)

ВНИМАНИЕ! Во избежание помех, 
расстояние между приемником и 

регулятором не должно быть менее 3см. 

ВНИМАНИЕ! Во избежание помех, 
расстояние между приемником и 

регулятором не должно быть менее 3см. 
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10. Установка серво

11. Регулировка нейтрального положения тяги 
хвостового ротора

В первом полете установите триммеры передатчика в нейтральное положение. 
Если вертолет при висении постоянно стремится наклониться вперед/
назад, компенсируйте наклон одновременной регулировкой (вкручиванием/
выкручиванием) тяг(D). Если модель кренится влево/вправо, регулируйте тягу 
(D) с правой или левой стороны.

Эти операции выполняются при включенном передатчике и подсоединенном питании модели. ВНИМАНИЕ! В целях 
безопасности, перед подключением аккумулятора модели разомкните разъемы мотора и регулятора, чтобы 
предотвратить включение мотора при регулировке.

Сервомеханизмы СН2 и СН6 можно менять местами. 
Установите в передатчике ССРМ 120 градусов, 
переместите ручку газа вперед. Если  качалка какого 
либо сервомеханизма (или обоих) двигается вниз, 
включите в  передатчике реверс этого канала. Если 
все сервомеханизмы опускаются, поменяйте в 
передатчике значение перемещения(+-) SWASH CН6  на 
противоположное. Если не соответствует направление 
перемещения крена и тангажа, измените значение SWASH 
CН2 и СН3.

Сервомеханизмы СН1 и СН6 можно менять местами.  Установите 
в передатчике ССРМ 120 градусов, переместите ручку газа 
вперед. Если качалка какого либо сервомеханизма (или обоих) 
двигается вниз, включите в  передатчике реверс этого канала. 
Если все сервомеханизмы опускаются, поменяйте в передатчике 
значение перемещения(+-) SWASH CН6  на противоположное. 
Если  не соответствует направление перемещения крена и тангажа, 
измените значение SWASH CН1 и СН2.

Тангаж: СН3

Передатчик/серво JR

Передатчик/серво FUTABA/HITEC

Нейтральное положение хвостового ротора

Если после установки функции удерживания хвостовой балки и правильном 
положения качалки хвостового сервомотора (как на рисунке) механизм 
управления шагом хвостового ротора находится не по середине хвостового 
вала, отрегулируйте среднее положение изменяя длину хвостовой тяги.

Чтобы проверить направление отработки  гироскопа, поверните хвост 
модели против часовой стрелки. Качалка хвостового сервомеханизма 
должна перемещаться против часовой стрелки. Если направление 
перемещения не соответствует, переключите “REVERSE” на гироскопе.

Направление отработки гироскопа

Переместите хвост в указанном
направлении

Направление обработки серво

На модели рекомендуется использовать гироскоп с функцией Head Lock. В передатчике необходимо отключить Revo Mix (RVMX), 
затем выбрать тумблер переключения чувствительности гироскопа. Установите значение чувствительности приблизительно 
70%, включите питание модели, чтобы установить нейтральное положение хвостового ротора модели.
ВНИМАНИЕ! При включении питания модели сохраняйте неподвижное положение вертолета, не касайтесь ручек 
передатчика и хвоста модели приблизительно 3 сек. Установите качалку хвостового сервомотора под  углом 
90 градусов к продольной оси. Привод изменения шага хвостового ротора из нейтрального положения должен 
обеспечивать равное перемещение механизма изменения шага хвостового ротора влево и вправо по валу хвостового 
ротора.

Шаг: СН6

Шаг:СН6

Крен: СН2

Крен:СН1

Крен: СН2

Крен:СН1

Тангаж:СН2

Шаг: СН6

Шаг:СН6

Хвостовой редуктор

Среднее положение Качалка 
хвостовой 
серво
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12. Установочные параметры шага и газа

Нормальный полетный режим

Пилотажный режим  3D

Нормальный полетный режим

Газ Шаг

5 100% Полный газ +90 ~ +110

4 85%

3 60%~65% Висение +40~ +50 

2 40%

1 0% Минимальное положение 00

Простой полетный режим

Газ Шаг

5 100% +90 ~ +110

4 85%

3 80% +50

2 85%

1 90% -50

IDLE 2:  Пилотажный режим  3D

Газ Шаг

5 100% Полный газ +90 ~ +110

3 Среднее положение ручки газа 00

1 100% Минимальное положение 
ручки газа

-90 ~ -110

Шаг и обороты ротора
Рекомендуется использовать меньшее значение 
шагов ротора и большее значение оборотов, это
снижает нагрузку на батарею.

Кривая газа
(Нормальный
полетный режим)

Ручка газа в положении 
полный газ - кривая газа 
100%/Шаг +9° ~ +11°

Ручка газа в положении 
висения - кривая газа 
60%~65%/Шаг +4°~+5°

Ручка газа в положении 
минимум - кривая газа 
0%/Шаг 0°

Ручка газа в положении 
полный газ/кривая газа 
100%/Шаг +9°~+11°

1.	 Диапазон между точками кривой шага: приблизительно 25 процентов.
2.	 Если углы шага установлены больше рекомендуемых это приводит к  уменьшению времени полета и перегрузке двигателя.
3.	 Рекомендуется использовать большее значение оборотов ротора, чем   увеличение значения шага ротора.

Ручка газа в среднем 
положении/кривая газа/кривая 
газа 90%/Шаг 0°

Ручка газа в положении 
минимум/кривая газа 100%/Шаг 
-9°~ -11°

Кривая газа
(простой 
пилотажный
режим)

Кривая газа
(пилотажный 
режим 3D)
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13. Рекомендуемые параметры

14.Инструкция по настройке регулятора RCE-BL35X.

Аккумулятор: ALIGN Li-Pol 11.1В 2150мАч

Свойства регулятора

Спецификация

Подключение

ВНИМАНИЕ: Используйте линейку шагов при регулировке углов установки лопастей. Неправильно настроенный  
угол лопастей отрицательно влияет на поведение модели в полете, увеличивает нагрузку на двигатель, регулятор и 
аккумуляторную батарею. 

1.	 Напряжение на выходе BEC – 6 В, это обеспечивает больший момент и скорость отработки серво.
2.	 Три программных варианта кривой газа позволяют быстро изменить параметры настройки регулятора.
3.	 Регулятор оснащен функциями мягкого старта и гувернера.
4.	 Компактный РСВ дизайн упрощает размещение регулятора на модели.
5.	 Радиатор с развитыми ребрами обеспечивает оптимальный температурный режим регулятора.
6.	 Широкая совместимость – позволяет работать с 98% бесколлекторных двигателей, существующих на рынке на данный 

момент.
7.	 Ультра-плавный старт, гарантирует запуск со всеми типами бесколлекторных двигателей.
8.	 В схеме регулятора используется конденсатор Японского производства, сглаживающий входное напряжение.
9.	 На выходе BEC используется специальный электролитический конденсатор для подавления помех и обеспечения лучших 

фильтрующих характеристик, что гарантирует надежную работу приемника. 
10.	 В ВЕС применен двойной стабилизатор TO-252, гарантирующий оптимальный температурный режим при нагрузке 2А
11.	 Кривая газа имеет 200 шагов, что обеспечивает большую приемистость и контроль.

1.	 Оптимальный температурный режим при работе с максимальной нагрузкой.
2.	 Поддерживает функционирование с 2-10 полюсными моторами двух типов in/outrunner.
3.	 Поддерживает максимально 190,000 об/мин  с 2х полюсным;  - 63.000 об/мин с 6 полюсным мотором. 
4.	 Входное напряжение: 5.5В ~ 16.8V (Литий 2-4/Ni-Mh 6-12элементов)

ВНИМАНИЕ! При установке высокой скорости реакции газа, максимальный ток возрастет.

Моторная шестерня Лопасти основного ротора Шаг Ток (А) 
приблизительно

Кривая газа Обороты ротора 
приблизительно

14Т
325mm углепластиковые 

лопасти

Висение +5° 10.2 0/50/65/85/100% 2650

Idle 2: 
Пилотажный 

режим 3D

0° 13.5
100/100/100/

100/100%

3660

±9° 26.0 3280

±11° 30.0 3180

Бесколлекторный 
мотор

Регулятор
оборотов В канал газа в 

приемнике

2 ~ 3s Li-Po
Красный +

Черный -
Красный

Голубой

Черный

Модель Рабочий ток Максимальный ток ВЕС Размер Вес

RCE-BL35X 35А 45А

2А: 2элемента Li-Pol / 6-7 лементов Ni-Mh -> 4~5 серво

3 элемента Li-Pol / 8-9 лементов Ni-Mh -> 3~4 серво

4 элемента Li-Pol / 10-12 лементов Ni-Mh -> 2~3 серво

45х22х12мм 25г
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Моторная шестерня Лопасти основного ротора Шаг Ток (А) 
приблизительно

Кривая газа Обороты ротора 
приблизительно

14Т
325mm углепластиковые 

лопасти

Висение +5° 10.2 0/50/65/85/100% 2650

Idle 2: 
Пилотажный 

режим 3D

0° 13.5
100/100/100/

100/100%

3660

±9° 26.0 3280

±11° 30.0 3180

Функции

1.	 Выбор тормоза – 3 варианта: Тормоз отключен/ мягкий тормоз/ жесткий тормоз.

2.	Т айминг – 3 варианта: минимальный / средний / максимальный. Для 2-х полюсных двигателей рекомендуется устанавливать 
минимальный тайминг, для 6 и более полюсных моторов рекомендуется использовать средний тайминг. Максимальный 
тайминг обеспечивает прирост мощности за счет эффективности. Что бы избежать перегрузку и перегрев аккумулятора, 
всегда проверяйте ток после изменения тайминга.

3.	О тсечка нагрузки аккумулятора – 2 варианта, которые включают Li-Ion, Li-Pol  высокую/ среднюю отсечку по напряжению. 
По умолчанию стоит «высокий» уровень отсечки. Регулятор автоматически определит количество элементов в Li-Pol  
батарее (7.4~16.8В). Эта функция предотвращает переразряд батареи. Ниже описаны критерии выбора режима отсечки:
1.	  Li-ion/Li-poly. Высокий уровень отсечки, срабатывает при падении напряжения на одном элементе батареи 3.2 В. Регулятор 

снизит мощность, подаваемую на двигатель, а Вы должны сбросить газ и посадить модель. При падении напряжения 3.0 
В на элемент, сработает вторая ступень защиты, регулятор отключит мотор.  (*Примечание 1): Номинальное напряжение 
Li-Pol аккумулятора 3S =11.1В, напряжение полностью заряженного 3S аккумулятора примерно 12.6В. Согласно этому 
напряжению регулятор определяет аккумулятор, как 3S. Следовательно, первый шаг отсечки 3.2Вх3=9.6В Второй шаг 
отсечки 3.0Вх3=9В. При падении напряжения аккумулятора до 9.6В, мощность подаваемая к мотору будет снижена. При 
снижении напряжения до 9.0В, мотор будет отключен.

2.	 Li-ion/Li-poly. Средний уровень отсечки, срабатывает так же, как в пункте 3-1, но при падении напряжения на одном 
элементе батареи 3.0 В. При падении напряжения 2.8 В на элемент, сработает вторая ступень защиты, регулятор 
отключит мотор.(*см.Примечание1) Примечание 1: Второй шаг отсечки срабатывает только, когда выбран тип модели 
– самолет 4-1. Внимание! Все функции корректно работают только при использовании полностью заряженных  
исправных аккумуляторов.

4.	 Выбор типа модели -3 варианта: Самолет/ Вертолет 1/ Вертолет 2. Тип модели «Самолет» используется для моделей 
самолетов и планеров. Для  моделей вертолетов используется тип модели «Вертолет 1» или «Вертолет 2». Тип модели 
«Вертолет 1» обеспечивает мягкий старт. При выборе «Вертолет 2» задействуются функции - мягкий старт и гувернер.

5.	С корость реакции газа – 3 варианта: Стандартная/средняя/высокая скорость реакции. По умолчанию установлена высокая 
скорость реакции. Разные режимы используются при разных стилях полета. Например для 3D пилотажа используются 
средняя или высокая скорость реакции, что обеспечивает наиболее быстрый отклик мотора на перемещение ручки газа, 
но в то же время возрастает потребляемый ток и нагрузка на аккумулятор.

6.	Т епловая защита: При нагреве регулятора по любой причине до 80° С, мощность, подводимая к регулятору автоматически 
уменьшится. Рекомендуется устанавливать регулятор в хорошо обдуваемом месте.

7.	З вуковая индикация режимов: При включении питания модели, регулятор автоматически обнаруживается сигнал 
передатчика и выдает звуковую индикацию установленных параметров, после чего входит в нормальный режим. Если 
ручка газа находится в положении максимум, регулятор входит в режим программирования. Если ручка газа находится 
в любой другой позиции, регулятор выдает аварийную звуковую индикацию и не входит в режим установленных 
параметров – это мера предосторожности.

9.	 Авиа локатор: Если модель экстренно приземлилась в неизвестном месте, можно включить локатор, которой поможет 
определить местонахождение модели. Чтобы активировать локатор, необходимо выключить передатчик. Локатор 
начинает работать, если регулятор в течении 30 секунд не получает сигнал с передатчика. По истечению 30 секунд, 
включается звуковая сигнализация, которая поможет определить местонахождение модели. Этот режим не работает с 
приемниками PCM.



24 www.pilotage-rc.com

Выбор функций

включение регулятора

Значение  сигналов звуковой индикации.

1.	 Выбор функций: подключите соответствующий разъем регулятора к каналу газа приемника (см. инструкцию к приемнику). 
Затем соедините 3 провода регулятора с разъемами двигателя. Включите питание передатчика и установите ручку газа 
передатчика в положение максимально открытого газа. Далее соедините силовые провода  регулятора с аккумулятором, 
регулятор издаст звуковые сигналы, подтверждающие вход в режим программирования. Далее смотрите схему 
функций.														            
	

2.	 Положение ручки газа передатчика при выборе функций: в режиме программирования доступно 5 функций: Тормоз; 
Тайминг; Отсечка нагрузки аккумулятора; Выбор типа модели; Скорость реакции газа. В каждой функции доступны 
установки, которые активируются при определенном положении ручки газа -3 положения (ручка в положении 
минимального газа, ручка в середине, ручка в положении максимального газа). Например при выборе жесткого тормоза, 
ручка передатчика располагается в положении максимального газа, при выборе среднего тайминга, ручку передатчика 
установите в среднее положение. 

Третья звуковая индикация 
функция - отсечки нагрузки 
аккумулятора

Пятая звуковая индикация, 
функция - скорость реакции 
газа

Вторая звуковая индикация, функция - тайминг.

Максимальный тайминг/повышенная мощность/увеличение расхода энергии

Подключите аккумулятор
к регулятору

Сигналы установленных функций регулятора

Первая звуковая индикация (Тормоз)
Вторая звуковая индикация (Тайминг)
Третья звуковая индикация (Отсечка нагрузки 
аккумулятора)
Четвертая звуковая индикация (Выбор типа модели)
Пятая звуковая индикация (Скорость реакции газа)

Сигналы при подключении 
аккумулятора

 = тормоз отключен

= Высокий уровень отсечки
= самолет/планер = стандартная

 = Минимальный тайминг (для 2-полюсных инранер моторов)

Сигналы при обнаружении 
приемника.

= мягкий тормоз

= Средний уровень отсечки
= вертолет 1 (мягкий старт) = средняя 

= вертолет 2 (мягкий старт + говернер) = высокая

= Средний тайминг (для 6-полюсных ин/аутранер моторов)

= жесткий тормоз
= Максимальный тайминг (для получения повышенной мощности)

Ручка в положении 
минимального газа Ручка в середине Ручка в положении полного газа

Тормоз Тормоз отключен (1-1) Мягкий тормоз (1-2) Жесткий тормоз (1-3)

Тайминг Минимальный тайминг (2-1) Средний тайминг (2-2) Максимальный тайминг (2-3)

Отсечка нагрузки аккумулятора Высокий уровень отсечки (3-1) Средний уровень отсечки (3-2) -------

Выбор типа модели Самолет/планер (4-1) Вертолет 1 (мягкий старт) (4-2) Вертолет 2 (мягкий старт+говернер) (4-3)

Скорость реакции газа Стандартная (5-1) Средняя (5-2) Высокая (5-3)

Убедитесь, 
что ручка газа 
в положении 
минимум, 
включите 
питание 
передатчика.

Положение ручки газа 
передатчика

Функция

Первая звуковая индикация, 
функция - тормоз.

Четвертая звуковая индикация, функция 
- выбор типа модели
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Максимальный тайминг/повышенная мощность/увеличение расхода энергии

= стандартная

= средняя 

= высокая

Выбор типа модели

Выбор функции

Самолет/планер (опция 4-1):

Эта функция используется при использовании регулятора на самолете или планере.

Вертолет 1 (опция 4-2):

Эта функция обеспечивает мягкий старт двигателя вертолета в режимах Нормал, Пилотажном режиме idle 1, или Пилотажном 

режиме idle 2.

Помните, что из- за увеличения оборотов в Пилотажном режиме idle 1, и Пилотажном режиме idle 2, в случае возникновения 

перекомпенсации, необходимо понизить чувствительность гироскопа.

Вертолет 2 (опция 4-3):

Эта функция обеспечивает мягкий старт двигателя и, в Пилотажном режиме idle 1, и Пилотажном режиме idle 2, активирует 

работу говернера. (Говернер  не активен в нормальном полетном режиме). В режимах, где активирован говернер, кривую газа 

необходимо установить между 75~85%. Помните, что из-за увеличения оборотов в Пилотажном режиме idle 1, и Пилотажном 

режиме idle 2, в случае возникновения перекомпенсации, необходимо понизить чувствительность гироскопа.

Гувернер не будет корректно работать в следующих случаях: при недостаточной частоте вращения ротора (например, из-

за неправильно подобранного передаточного отношения), из-за плохой токоотдачи аккумулятора, из-за неправильно 

установленной чувствительности гироскопа или  углов установки лопастей, и т.п. Пожалуйста, перед активацией функции 

говернер убедитесь, что все регулировки сделаны правильно.

Требуется аппаратура не менее четырехканальной.

Включите передатчик. Установите ручку 
в положение максимального газа.

Подключите аккумулятор к регулятору

Прозвучит 3 сигнала 
подтверждения 
подключения аккумулятора

Затем прозвучит 4 сигнала 
подтверждения входа в 
режим програмирования.

Затем трель подтверждает 
максимальное положение 
ручки

Затем прозвучит 5 двойных сигналов. 
Пока звучат 5 двойных сигналов, 
ручкой газа установите значение 
Тайминга  (См. таблицу А). После 
завершения 5 сигналов, трель 
поддвердит, что режим
установлен.

Затем прозвучит 5  сигналов по 
5 бипов. Пока звучат 5  сигналов, 
ручкой газа установите значение 
Скорости реакции газа (См. таблицу 
А). После завершения 5 сигналов, 
трель поддвердит,
что режим установлен.

Затем прозвучит 5  сигналов по 
4 бипа. Пока звучат 5  сигналов, 
ручкой газа установите значение 
функции Тип модели(См. таблицу А). 
После завершения 5 сигналов, трель 
поддвердит, что режим
установлен.

Затем прозвучит 5 тройных сигналов. 
Пока звучат 5 тройных сигналов, 
ручкой газа установите значение 
Отсечки нагрузки аккумулятора
(См. таблицу А). После
завершения 5 сигналов,
 трель поддвердит,
что режим установлен.

Затем прозвучит 5 одиночных 
сигналов. Пока звучат 5  сигналов, 
ручкой газа установите значение 
Тормоза. После завершения 5 
сигналов, трель поддвердит, что 
режим установлен.

Переместите ручку газа в положение 
минимум. Трель подтвердит 
минимальное положение ручки.
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Технические особенности:

Стандартные устаНовки гироскоа для T-REX450 SPORT

15. Инструкция по настройке гироскопа GP750

1.	 В этом гироскопе используется Silicon Micro Machines (SMM) датчик с великолепной стабильностью, что резко уменьшает 
дрейф хвостовой балки в полете.

2.	 Гироскоп  GP750 оснащен системой удержания хвостовой балки - AHTCS (Active Helicopter Tail Control System), эта функция  
обеспечивает компенсацию дрейфа и минимизирует непреднамеренные отклонения вертолета от курса, из за порывов 
ветра во время выполнения маневров.

3.	 Гироскоп  специально разработан для использования с высокоскоростными цифровыми сервомеханизмами. Этот 
гироскоп  имеет высокую чувствительность и минимальное время реакции, полностью используя потенциал современных 
высокоскоростных цифровых сервомеханизмов.

4.	 Гироскоп предназначен для вертолетов любого размера, GP750 можно устанавливать как на микро вертолеты, так и на 
вертолеты 90го класса с ДВС. 

5.	 Металлическая пластина в нижней части корпуса гироскопа, увеличивает помехозащищенность и анти - вибрационные и 
способности гироскопа.

6.	 Гироскоп поддерживает сервомашинки с импульсом 1520 и 720 миллисекунд.
7.	 Гироскоп поддерживает два типа сервомоторов (Цифровой /Аналоговый)
8.	 Функция переключения реверса.
9.	 Функция расходов и конечных точек серво (ATV) 
10.	 Функция переключения режима  модели (large / mini) –большой или микро вертолет.
11.	 Регулировка задержки.
12.	 Управление чувствительностью и режимом работы гироскопа можно осуществлять дистанционно с передатчика.

Тип установки 1520/760 мс DS/AS Реверс Расходы серво Размер вертолета/
задержка

“STATUS”зеленый ▲ Стандартная  серво 
1520мс

▲ Цифровая серво ▲ направление Normal Влево(вправо) лимит 
перемещения

Средние и большие 
модели:
 T-REX500/600/700

“STATUS”красный Серво с импульсом 
760 мс

Аналоговая серво направление REVERSE Вправо(влево) лимит 
перемещения

Микро / мини модели 
T-REX250/450

Раздел инструкции См. пункт 2 инструкции См. пункт 3 инструкции См. пункт 5 инструкции См. пункт 6 инструкции См. пункт 8 инструкции

▲    Установки по умолчанию.

•	 Неправильно выбранный режим размера модели влияет на работу гироскопа.

Зеленый:
стандартная серво
1520мс

Стандартная/
узкая ширина 
импульса

Зеленый: Цифровая 
серво

DS/AS серво

Красный: 
направление
 Reverse

NOR/REV серво

Цвет индикатора 
здесь не 
указывается.

Лимит 
перемещения

Красный: для  Т-REX 
450 SPORT и других 
мини вертолетов.

Размер 
вертолета/DELAY
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Схема

DS520 Цифровая серво

Таблица подключения гироскопа

Установка гироскопа:

Настройка гироскопа:

Технические параметры GP750: 

Иллюстрация

•	 Рабочее напряжение: 4.5~7В

•	 Ток потребления: <80мА при 4.8

•	 Отслеживаемая угловая скорость:   + 500 гр/сек

•	 Допустимая температура воздуха: 0+60 гр. Цельсия

•	 Допустимая влажность воздуха:    0~95%

•	 Размер:  26х25х11мм

•	 Вес:  14гр

Индикатор 
STATUS

Двухсторонняя 
липкая лента

Ось вращения

Направление 
вала основного 
ротора

1.	 Скорость: 0.08сек/60° (4.8 В)	
0.06сек/60° (6.0 В)

2.	 Усилие: 0.75кг/см (4.8 В)		
1.0кг/см (6.0 В)

3.	 Размер: 22.8х12х25.4мм
4.	 Вес: 12.7г(без качалки)
5.	 Ширина импульса: стандартная 

1520мс

1.	 Закрепите гироскоп на ровной платформе вертолета, используя 
двухстороннюю липкую ленту из комплекта.  Гироскоп необходимо 
устанавливать в хорошо вентилируемом месте, на удалении  от 
источников высоких температур и вибрации.					  
	

2.	 Для предотвращения дрейфа модели, вызванного ошибочным 
обнаружением отклонения от курса, гироскоп должен располагаться 
перпендикулярно (90 градусов) основному валу главного ротора 
вертолета.								      
	

3.	 При установке гироскопа на модели вертолета  с электродвигателем, для 
предотвращения возможных помех, гироскоп необходимо разместить на 
расстоянии не ближе 5 см от электромотора и регулятора. 

1. Параметры настройки передатчика: После включения передатчика, удостоверьтесь, что триммер и субтриммер канала 
руля направления обнулены. Включите питание приемника с подключенным гироскопом. Светодиод STATUS гироскопа 
начнет мигать, свидетельствуя о начале процесса инициализации. Не прикасайтесь к вертолету, не подвергайте его вибрации, 
не перемещайте ручки передатчика во время инициализации гироскопа (пока индикатор не перестанет мигать и начнет 
постоянно светиться). Зеленый свет индикатора свидетельствует, что гироскоп находится в режиме AHTCS, если индикатор 
светится красным,  это обозначает, что гироскоп находится в нормальном режиме.

Индикатор 
настроек Кнопка выбора

Черный провод 
“-” минус

Подключить канал 
чувствительности 
гироскопа в (СH5/
AUX) приемника

Подключить канал 
руля направления 
в(CH4/RUDD) 
приемника

Тип передатчика: Канал руля направления в приемнике: Канал чувствительности гироскопа в 
приемнике:

JR PPM/SPCM RUDD AUX 2 or AUX 3

Hitec Futuba PPM/PCM CH4 (RUD) CH5

JR ZPCM RUDD AUX 2
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ВНИМАНИЕ! По умолчанию гироскоп установлен в режиме импульса 1520мс. Если в в этом режиме подключить серво 
с импульсом 760мс, качалка  сервомотора отклонится в сторону и не будет центрироваться. Пожалуйста, смотрите 
пункт 2 этой инструкции, чтобы изменить настройки для использования сервомоторов с импульсом 760мс.
Прежде, чем приступить к настройке гироскопа, убедитесь, что обнулили или заблокировали в передатчике ниже 
перечисленные функции (связанные с микшированием канала руля направления, с каналом шага, газа, и в том числе 
микшером предкомпенсации):

2. Выбор импульса сервомотора 1520мс (стандарт) или 760 (короткий): GP750 совместим с двумя типами цифровых 
сервомоторов с шириной импульса 1520 или 760мс. Если используется сервомотор с  импульсом 760 мс (такие как Futaba 
S9256, S92S1, BLS251), выберите в установках гироскопа 760мс. У большинства серво импульс 1520 мс. Если используется 
обычный сервомотор с импульсом 1520 мс, выберите в установках гироскопа 1520 мс.
Ввод режима установки: Нажмите и удерживайте кнопку SET на протяжении двух секунд, STATUS светодиод начнет мигать. 
Когда индикатор 1520/760 загорится - Вы находитесь в режиме установок импульса сервомотора. Переместите ручку руля 
направления (RUDD) передатчика влево (или вправо),  STATUS светодиод изменит свет на зеленый – соответственно импульс 
выбран 1520.  Переместите ручку руля направления (RUDD) передатчика в противоположную сторону, светодиод измени свет 
на красный – импульс 760 мс.

(ВНИМАНИЕ! На лицевой панели GP750 отображается выбранное значение регулировок зеленым/красным символом.)
Нажмите кнопку SET, чтобы подтвердить текущее и  ввести следующее значение. GP750 выйдет из режима 
программирования, если не трогать ручки передатчика и кнопу SET в течение 10 секунд.

3. Выбор типа сервомотора (Цифровой “DS”/Аналоговый “AS”): Скорость отработки сервомеханизма является важным 
параметром для максимально  эффективной работы гироскопа. Высокоскоростной сервомеханизм максимально быстро 
отрабатывает сигналы датчика, что в свою очередь обеспечивает высокую эффективность функционирования всей системы. 
Высокочувствительный датчик гироскопа GP750 наиболее оптимально работает с цифровыми сервомеханизмами,  такими 
как  Align DS420, DS520, Futaba S9257, S9256, S9254, S9253. Выберите “DS”, если для управления шагом хвостового ротора 
используете цифровой сервомеханизм, или “AS”, если используете аналоговый сервомеханизм. Ввод режима установки: 
Нажмите и удерживайте кнопку SET на протяжении двух секунд, STATUS светодиод начнет мигать. Затем нажмите SET несколько 
раз, пока не начнет светиться индикатор DS/AS. Переместите ручку руля направления (RUDD) передатчика влево (или вправо),  
STATUS светодиод изменит свет на зеленый – соответственно выбран “DS”.  Переместите ручку руля направления (RUDD) 
передатчика в противоположную сторону, светодиод изменит свет на красный – выбран  “AS”.

ВНИМАНИЕ! Использование аналогового сервомеханизма в режиме гироскопа “DS”, приведет к повреждению 
сервомеханизма. По   умолчанию  гироскоп  установлен в режиме“DS”! Пожалуйста, будьте внимательны! 
Устанавливайте тип сервомеханизма гироскопа “DS”/”AS” в строгом соответствии с типом, используемого 
сервомеханизма

4. Проверьте соответствие отклонения сервомеханизма руля направления перемещению ручек передатчика: переместите 
ручку передатчика руля направления влево/вправо. Убедитесь, что качалка сервомеханизма перемещается в нужном 
направлении, указанном в инструкции к модели вертолета. При перемещении ручки передатчика влево, нос вертолета 
должен поворачиваться влево, при перемещении ручки передатчика вправо, нос вертолета должен поворачиваться вправо. 
Если направление перемещения качалки сервомеханизма не соответствует, включите реверс канала руля направления в 
передатчике.
Установите канал чувствительности гироскопа передатчика в нормальный режим, или нажмите и удерживайте кнопку 
SET в течение двух секунд, чтобы установить по центру вал сервомотора. Установите качалку на вал сервомеханизма 
строго перпендикулярно (90 градусов) относительно продольной оси сервомеханизма и тяги привода хвостового винта. 
Отрегулируйте длину тяги привода шага хвостового винта так, чтобы механизм привода шага хвостового винта перемещался 
по валу на равное расстояние в обоих направлениях.

Регулировка задержки: Нажмите и удерживайте кнопку SET на протяжении двух секунд, гироскоп войдет в  меню 
программирования, выберите DELAY. Переместите ручку руля направления (RUDD) передатчика влево (или вправо) и 
наблюдайте за цветом STATUS светодиода. Красный цвет соответствует mini/micro вертолетам, зеленый - medium/large.
Значение задержки устанавливается перемещением ручки руля направления передатчика в положение, пропорциональное 
задержке, 0% - в среднем положении ручки, и 100% в крайних положениях. Переместите ручку в желаемое положение и 
нажмите кнопку SET для подтверждения установки.
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Корпус 
хвостового 
редуктора

Соеднее положениеКачалка серво

При использовании серво DS420, тяга устанавливается продольно оси 
модели, во второе от центра отверстие качалки (DS4A), это составляет 
плечо 7.5 мм, что наиболее оптимально для этого сервомотора.

5. Установка направления отработки датчика  гироскопа(NOR/REV): Возьмите вертолет в руки и поверните его влево/вправо, 
относительно вертикальной оси, наблюдая за перемещением качалки сервомотора. Лопасти хвостового ротора должны 
занимать положение, при котором возникает сила, противодействующая  вращению. Если направление перемещения качалки 
сервомотора при вращении вертолета вокруг вертикальной оси неправильное, переключите значение датчика (NOR/REV) 
гироскопа на противоположное.
 Ввод режима установки: Нажмите и удерживайте кнопку SET на протяжении двух секунд, STATUS светодиод начнет мигать. 
Затем нажмите SET несколько раз, пока не начнет светиться индикатор NOR/REV. Переместите ручку руля направления 
(RUDD) передатчика влево (или вправо),  STATUS светодиод измени свет на зеленый – соответственно выбран режим  “ NOR ”.  
Переместите ручку руля направления (RUDD) передатчика в противоположную сторону, светодиод измени свет на красный 
– выбран  “ REV ”.

ВНИМАНИЕ! Неправильно выбранный режим направления отработки датчика (REV/NOR) гироскопа, приводит к 
выходу модели из под контроля. Пожалуйста, будьте внимательны при настройке этого параметра.

6. Регулировка расходов серво: Нажмите и удерживайте кнопку SET на протяжении двух секунд, STATUS светодиод начнет 
мигать. В этой позиции сервомотор будет центрирован. Нажмите SET несколько раз, пока не начнет светиться индикатор LIM-
IT. Наблюдая за хвостом вертолета, плавно переместите на передатчике ручку управления рулем направления  влево,  пока 
механизм привода шага хвостового винта перемещаясь  по валу, не достигнет предела. Затем  переместите ручку передатчика 
в другую сторону, пока механизм привода шага хвостового винта перемещаясь  по валу, не достигнет механических пределов 
на противоположной стороне и нажмите SET, чтобы подтвердить установки. Эта манипуляция установит пределы расхода 
сервомотора. Недостаточные расходы сервомотора могут стать причиной некорректной работы гироскопа, в то время как 
чрезмерные расходы, перегружают сервомеханизм и приводят к его повреждению.

7. Установка чувствительности гироскопа: установка чувствительности гироскопа осуществляется с передатчиков, 
поддерживающих такую функцию. 
Режим AHTCS активируется при значениях функции “GYRO” передатчика от 50 до 100%, при значении от 0% до 49%, гироскоп 
работает в нормальном режиме.  Значения параметра настройки чувствительности могут отличаться в зависимости от 
модели вертолета и типа используемого сервомеханизма. Цель корректировки чувствительности сводится к тому, чтобы 
достичь минимального дрейфа или колебаний хвостовой балки модели, поэтому точно подобрать значения параметра 
чувствительности можно только в процессе летных испытаний. Рекомендуемые  начальные установки на режиме висения 65%, 
и 60% для пилотажных режимов (idle-up). Чувствительность гироскопа можно увеличивать или уменьшать, если наблюдается 
дрейф или чрезмерные колебания хвостовой балки. 

 ВНИМАНИЕ! Для передатчиков с градацией параметра чувствительности “GYRO”  от 0 до 100% , таких как Futaba, 
рекомендуемое начальное значение режима удержания примерн  25-30%. Для передатчиков с градацией параметра 
чувствительности “GYRO”  от 50 до 100% таких как JR и Hitec, рекомендуемое начальное значение 70%.

8. Режим  размера модели и установка  задержки: Эти параметры настройки содержат две функции: (1) GP750 поддерживает 
два режима размеров вертолета: “Mini/micro” вертолеты и “medium/large”. Выбирайте значение этой функции соответствующее 
размеру Вашего вертолета.
Например: выберите  “mini/micro” – STATUS светодиод красный, если гироскоп установлен на вертолет T-REX 250/450 Sport, или 
“medium/large” - STATUS светодиод зеленый, если гироскоп установлен на вертолет T-REX 500/600/700.
(2) Медленные сервомоторы могут вызвать колебание хвостовой балки, поскольку они получают более быстрый сигнал от 
гироскопа. Если колебания хвостовой балки наблюдаются при резкой остановке после маневра, постепенно увеличивайте 
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значение задержки до тех пор, пока не прекратятся колебания. Значение задержки должно быть настолько низким, насколько 
это возможно. Прибегать к настройке этой функции следует только в случае, если используется сервомеханизм с невысокой 
скоростью отработки.
Регулировка задержки: нажмите и удерживайте кнопку SET на протяжении двух секунд, гироскоп войдет в  меню 
программирования, выберите DELAY. Переместите ручку руля направления (RUDD) передатчика влево (или вправо) и 
наблюдайте за цветом STATUS светодиода. Красный цвет соответствует mini/micro вертолетам (T-REX250/450 Sport), зеленый - 
medium/large (T-REX500/600/700).
Значение задержки устанавливается перемещением ручки руля направления передатчика в положение, пропорциональное 
задержке, 0% - в среднем положении ручки, и 100% в крайних положениях. Переместите ручку в желаемое положение и 
нажмите кнопку SET для подтверждения установки.

Прежде чем приступить к полетам, тренируйтесь на симуляторе. Только после того как вы научитесь управлять 
вертолетом в симуляторе, можно приступать к реальным тренировкам.

1.	 Установите вертолет на  просторной площадке хвостом к себе. Убедитесь что разъемы двигателя и мотора разомкнуты.
2.	 Потренеруйтесь перемещать ручки газа, крена, тангажа и направления, как показано на рисунке.
3.	 Тренируйтесь до тех пор, пока движения пальцев не станут для вас естественными, реакция движения рук должна 

соответствовать мысли о предполагаемом направлении полета вертолета.
4.	 Самый безопасный и эффективный метод обучения - тренировка на специальном компьютерном симуляторе с 

использованием вашего передатчика.(продается в специализированных магазинах).

16. Настройка и регулировка в полете.

Перед полетами на модели рекомендуется потренироваться
в управлении на симуляторе

•	 Проверьте надежность резьбовых соединений.

•	 Убедитесь, что батареи передатчика			 
и вертолета полностью заряжены

ВНИМАНИЕ! Имейте в виду, что люди вокруг Вас также могут использовать радиоуправляемые модели, 
никогда не используйте одну и ту же частоту одновременно с кем-то. Сигналы могут смешаться, что 
приведет к потере контроля над моделью, что может привести к несчастным случаям.

•	 Перед полетом

Меры безопасносТи при регулировке

MODE 1 MODE 2 Изображение

Крен

Тангаж

шаг/газ

Руль 
направления

Движение
боком вправо

Движение
назад

Набор высоты

Разворот 
вправо

Движение
боком влево

Движение
вперед

Наклон влево

Наклон вперед

Наклон вправо

Наклон назад

Снижение

Разворот влево
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Убедитесь , что никто не использует Вашу частоту.
Установите ручку газа в положение минимум,тумблер полетных 
режимов в положение нормал, затем включите питание 
передатчика.

Проверка управления.

•	 Проверьте соответствие перемешения серво 
вертолета, органам управления передатчика

•	 Руководствуясь инструкцией передатчика, 
проверьте дальность действия аппаратуры

Шаг 1.

Сначала включите 
передатчик.

Шаг 2

Затем подключите 
аккумулятор 
вертолета.

Шаг 3

Выключайте питание в обратной 
последовательности.
Сначала отключите батарею 
вертолета, затем питание 
передатчика.

Убедитесь, что ручка газа находится
в положении минимум.

Регулировка основного ротора

Запуск и остановка мотора

Процесс регулировки - опасная процедура. Не приближайтесь ближе 5м к включенному вертолету. 

Движение
назад

1.	 Перед регулировкой промаркируйте одну из лопастей красной лентой, краской или маркером.			 
	

2.	 В момент отрыва вертолета от земли, перемещайте ручку газ плавно. Смотрите сбоку на плоскость вращения ротора.
3.	 Если лопасти вращаются в одной плоскости - регулировка не требуется. Если одна из лопастей вращается выше другой, 

приземлите вертолет и произведите регулировку.									       
	

4.	 Вращайте тягу (C) для  регулировки,  угла установки лопасти.

А. Если лопасть вращается выше другой, это значит что у нее больший угол установки. Укоротите тягу (С) этой лопасти 
для уменьшения угла установки. 	
В. Если лопасть вращается ниже другой, это значит что у нее недостаточный угол установки. Удлините тягу (С) для 
увеличения угла установки лопасти

Вращение лопастей не в одной плоскости приводит к сильной 
вибрации модели. Еще раз проверьте плоскость вращения ротора. 
После успешной регулировки убедитесь что лопасти находятся в 
положении примерно +5 градусов на режиме висения 

Меры безопасносТи при регулировке

•	 Убедитесь, что рядом нет людей и препятствий.
•	 Сначала научитесь висеть (удерживать вертолет на небольшой высоте неподвижно 

на одном месте). Висение - один из основных элементов полета.  
•	 Стойте не ближе 5м, сзади вертолета.			 

Во время первых полетов, рекомендуется установить учебное шасси, чтобы  смягчить приземление 
и предотвратить опрокидывание модели, во время взлета и посадки.

Цветная метка
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Шаг 1. ОБУЧЕНИЕ управлениЮ оборотами мотора

Шаг 2. ОБУЧЕНИЕ управлениЮ креном и тангажом.

•	 Если вертолет во время тренировочного полета разворачивается, плавно снизьте обороты и приземлите модель. 
Станьте не ближе 5м сзади, и продолжайте тренировку.

•	 Если вертолет улетел слишком далеко, приземлите модель, подойдите сзади не ближе 5м и продолжайте 
практиковаться.

Плавно и постепенно прибавляйте газ. Как только 
вертолет начнет приподниматься, плавно уменьшайте 
обороты. Повторяйте это упражнение, пока не 
научитесь работать ручкой газа плавно. 

1.	 Немного увеличьте обороты.
2.	 Плавно, не на много переместите ручку тангажа 

вперед и назад,  что бы вернуть модель в 
первоначальное положение. Затем потренируйтесь 
в управлении по крену и направлению, постоянно  
возвращая вертолет в  первоначальное положение.

Шаг 3. ОБУЧЕНИЕ управлениЮ по курсу

Шаг 4.

Шаг 5. Тренировка висения боком и носом к себе

1.	 Немного увеличьте обороты.					   
2.	 Плавно, не на много переместите ручку курса влево/влево, остановитесь, 

а затем переместите ручку вправо/влево, чтобы вернуть нос вертолета в 
первоначальное положение

Когда вы освоитесь с выполнением вышеперечисленных упражнений, нарисуйте 
на земле круг, и тренируйте эти упражнения в пределах круга, чтобы увеличить 
точность управления.
По мере закрепления навыков, уменьшайте диаметр круга

Когда вы освоите выше 
перечисленные упражнения, 
тренируйтесь выполнять их при 
положении вертолета левым/
правым боком и носом к себе.
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Триммирование

Плавно увеличьте обороты, пока вертолет не начнет отрываться от земли. Если модель постоянно кренится в 
каком-либо направлении, компенсируйте это  перемещение, смещением рычага триммера в соответствующую 
сторону.

1. Триммирование по курсу.
Если во время взлета нос модели постоянно стремится повернуться 
влево/вправо, компенсируйте разворот перемещением рычажка 
триммера. Если нос вертолета поворачивает вправо, переместите 
триммер влево. Если нос вертолета поворачивает влево, 
переместите триммер вправо.

2. Триммирование по тангажу.
Если во время взлета вертолет постоянно стремится наклониться 
вперед/назад, компенсируйте наклон перемещением рычажка 
триммера. Если вертолет наклоняется вперед, переместите триммер 
вниз. Если вертолет наклоняется назад, переместите триммер вверх.

3. Триммирование по крену.
Если во время взлета вертолет постоянно стремится наклониться 
влево/вправо, компенсируйте наклон перемещением рычажка 
триммера. Если вертолет наклоняется вправо, переместите триммер 
влево. Если вертолет наклоняется влево, переместите триммер 
вправо.

Проблемы и их решение

Если выше перечисленными способами решить проблему не удалось, прекратите эксплуатацию модели
 и обратитесь за консультацией к организации, реализующей данную модель.

Ситуация Причина Способ устранения

Плоскость вращения лопастей
Лопасти вращаются не в одной 
плоскости

не отрегулированы тяги Отрегулируйте длину, тяга(С) - 
точная регулировка тяг

Во время висения

Низкие обороты ротора Недостаточный угол установки 
лопастей

Высоко расположена точка кривой 
газа на режиме висения

Уменьшите угол установки лопастей 
до значения примерно +5~6 
градусов на режиме висения/
 ( ротор должен вращаться со 
скоростью примерно 2300~2500об/
мин на режиме висения)

Увеличьте значение точки кривой 
газа на режиме висения.

Высокие обороты ротора Недостаточный угол установки 
лопастей

Высоко расположена точка кривой 
газа на режиме висения.

Отрегулируйте длину тяг (С) (на 
висении ротор должен вращаться  
со скоростью примерно 2300~2500 
об/мин)

Уменьшите значение точки кривой 
газа на режиме висения.

Чувствительность
гироскопа

Хвостовая балка смещается в какую-
либо сторону во время висения, или 
не стабилизируется после установки 
ручки передатчика в нейтральном 
положении. Балка “плывет”.

Неправильно настроено 
нейтральное положение механизма 
привода изменения шага хвостового 
винта.

Низкая чувствительность гироскопа.

Отрегулируйте нейтральное 
положение.

Увеличьте чувствительность.

Колебания хвостовой балки влево/
вправо во время полета и/или при 
висении.

Избыточная чувствительность 
гироскопа.

Уменьшите чувствительность.
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18. Контактная информация
For up to date contact information and news about the Pilotage store closest to you, please go to the pilotage website dedicated to 

your country.

For international wholesale inquiries and English language technical support, please contact our Hong Kong office via email at 

info@pilotage.com.hk.

Для получения информации о ближайших магазинах «Пилотаж», пожалуйста, перейдите на сайт Вашего региона.

По вопросам международной дистрибуции и англоязычной поддержки обращайтесь: info@pilotage.com.hk

Pilotage Marketing LLP
Made in China
Пилотаж Маркетинг ЛЛП

Корнвал Билдингс, 45-51, Ньюхол стрит,
Офис 330, Бирмингем, Б3 3КР,
Великобритания.
Сделано в Китае
Представительство производителя в РФ:

Альянс Маркетинг Груп ЛЛК, Москва,
ул. Фомичевой 5, стр. 2,
тел.: +7 (495) 796-9332

17. Выбор места для полетов

Выбирайте для полетов просторную ровную площадку размером 

не менее 200х200 м, на удалении не менее 30 м от препятствий и 

строений.

200 м

30 м30 м

200 м

200 м 200 м

Не запускайте модель вблизи скопления 

людей или животных, зданий, линий 

электропередач, рядом с дорогой или ЖД 

путями.

Russian Federation
Российская Федерация
www.pilotage-rc.ru

Lithuania
Литва
www.pilotage-rc.lt

Ukraine
Украина
www.pilotage-rc.com.ua

Latvia
Латвия
www.pilotage-rc.lv

Israel
Израиль
www.pilotage-rc.co.il

Hong Kong
Гонконг
info@pilotage.com.hk



Israel
Израиль
www.pilotage-rc.co.il
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